Vana Motorlari

ON

/OTOMASYON

¢ Yiizer Kontrol

e 24V AC/ 230 V AC Gli¢ Besleme

¢ 0-10 V Oransal Kontrol

e Mil Hareket Boyu: 10,8 - 20 mm

¢ VSB (2 yollu) ve VMB (3 yollu) Vana
Govdeleriile Uyumlu

MVB26 60 Yizer kontrol 230
MVB46 60 Yuzer kontrol 24
MVB46P 60 "Potansiyometre ile 24
yiuzer kontrol (1 KQ )"
MVB22 37 Yuzer kontrol 230 16,5 08
MVB28 370 Yizer kontrol 230
MVB36 60 "Potansiyometre ile 24
ylzer kontrol (165 KQ )"
MVB52 37 Oransal kontrol 24
MVB56 60 Oransal kontrol 24
Teknik Ozellikler
Genel Vana Motorlari Gii¢ Besleme 24V~+10%
Muhafaza Kompozit malzeme 230V~ +10%-50/60 Hz

En yiiksek mil hareket boyu 21 mm Gug Tuketimi 0,5 VA

(mekanik mil hareket boyu sonu) Cikis Sinyali 0..10V/0..20 mA
Kuvvet 450 N Montaj Vana govdeleri
Sicakhk Calisma sicakhgi = 5ile 50 °C arasi Sertifikalar CE Normlarina uygunluk

Depo sicakhigli = 25ile 65 °C arasi

En yiiksek akis sicakhgi

120 °C (MVBHT ile 140 °C)

EMC 2004/108/CE - EN 61326-1

LVD 2006/95/CE - EN 61010-1 (230 V)

En yiiksek nem orani % 80 ( bagil nem) Goriiniis Resmi G235
Koruma Sinifi Il (CEI 107-10) Montaj Detayi M235
Koruma Derecesi IEC730-1(93)/6.5.3 ' e gbre, Elk. Baglanti Semasi E235

cevre kirliligi Ip50

Kontrol Sinyali

Yizer kontrol 2 SPST baglantisi

Potansiyometre ile oransal 165 Ohm

"Oransal Kontrol 8.11Vv/4.7Vv/6.9V/0..10V/
(en yuksek gerilim 0,1 mA)" 2..10V/1..5V

"Oransal Kontrol 4..20 mA

(akim 250 Ohm)"

Geri Besleme Cikisi

Gerilim

0..10 /10..0 V ( 2mA en ylksek)

Akim

0..20 mA

2 Adet Agilabilir Kablo Girisi

PG11 basing bilezigi yerine

Aksesuarlar AG22

V2/V3-500 vanalari i¢in baglant

pargasl

AG40  VB7000 vanalar igin baglanti pargasi

MVBHT Vana motorunun, yiiksek sicaklikli akis
ile temasini 6nlemek igin kullanilir

244 Milisitici (24 V~ - 18VA). V_B.F @15
vanalar harig

MVBC  Yagmur korumasi

MVBD SPDT 5 (0,5) A-250 V ayar kapagi ile aktif
mikroswitch (sadece fabrika ¢ikisl montaj)

D36 SPDT 10 (3) A-250 V eklenebilir

mikroswitch, ayarlama kami ile birlikte

(IEC730-1 (93) 6.4.3.2'e gbre 1B

sokilme)

kullanilabilir kauguk membranla birlikte.

(1) Zamanlama standart mil hareket boyuna gére (16,5 mm ) diizenlenmistir. Farkli mil hareket boylariigin asagidaki forml kullaniimalidir.
Mil hareketzamani(s) = Zamanlama X 16,5mm (milhareketboyu)
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Vana Motorlari ON

/OTOMASYON

Uriin Ozellikleri, Agiklamalar, Miithendislik Notu

Uygulama ve Kullanim
MVB vana motorlari, tersinir senkron motorlar ile yizer kontrol, potansiyometrik oransal kontrol, gerilim-akim oransal kontrol olmak
Uzere her Gi¢ duruma da uygun elektronik kart ile donatilmistir. VSB ( 2 yollu ) ve VMB ( 3 yollu ) vanalar ile uyumludur. Vana gévdelerine
uyumlu olarak iki ve dért borulu Fan Coil tnitelerinde, serpantinlerde ve nem alma bataryalarinda sicak/soguk su igin ylizer/oransal
kontroli gergeklestirir.

Uretim Karakteristigi

Vana motorlari, termoplastik malzemeden (retilmistir. Ozellikle yeni teknopolimerler en ¢ok gerilmeye maruz kalan parcalarda
kullanilarak vana motorlarinin mekanik gereksinimlerden 6diin vermeden daha hafif olmasi saglanmistir.

Kullanilabilirlik

Vana motorlari Controlli DIGITROLL 4000, 7000 ve 200, 300, 400, 500 serileri ile, ayrica " Teknik Ozellikler " bdliimiinde belirtilen
ozelliklerle uyumlu kontrol birimleriile baglanarak kullanilabilir.

MONTAIJ

Vana motoru yatay veya dikey montaj edilebilir ancak tercihen dikey konumda monte edilmesi daha uygundur. Bakim esnasinda kolaylik
icin vana motoru montaji, lizerinde en az 10 cm bosluk birakilarak yapiimahdir.

Elektrik baglantilari, el ile kontrol digmesinin arka tarafindaki kapak ¢ikarilarak yapiimaldir. Baglantilar tamamlandiktan sonra, elektik
baglantilarinin uygun oldugu kontrol edilerek motora giig verilip vananin mil hareket boyunu tamamladigi kontrol edilmelidir.

Vana Motoru ( Oransal Gerilim ve Akim Girisli Elektronik Karth )
Vana motoru 0-10V giris sinyali ve C'de Jumper SW2 ( donus yonu ) ile birliktedir. Farkl bir giris sinyali araligiigin, Resim-1'de géraldugu
gibi SW1 jumper 0-10 V araligindan istenilen aralikta konumlandiriimahdir. 4-20 mA araliginin segilebilmesi igin, iki jumper'in
kullaniimasi gerekmektedir.

Vana motorunun dénus yoninin degistirilmesiicin SW2 jumper'in C'den A konumuna getirilmesi gerekmektedir.

Vana Motoru ( Potansiyometrik Girisli Elektronik Karth )
Vana motorunun donis yoninin degistirilmesiigin, M ve V+ arasi baglantinin yer degistirilmesi gerekir.

Farkli Marka Vana Motorlari ile Montaj

MVB vana motorlari, 10,8 - 20 mm arasi mil hareket boyu, M8 X 1,25 mil ve milin en st noktasi ile vana motoru montaj pargasi ylizeyi
arasinda 71 mm mesafeye sahip her ¢esit vana gévdeleri ile uyumludur. Vana motorunun vana gévdesine baglanti parcasi 3=30,5 mm
delige sahiptir. Ytizer kontrolli model, farkli mil hareket boylari icin otomatik ayar 6zelligine sahiptir. ( standart mil hareket boyu : 16,5
mm)

Mil hareket boyu 16,5 mm den farkli ise, asagidaki adimlar takip edilmelidir:

e Topuzun karsi tarafinda bulunan kapagi aginiz.

e Yalnizca MVB52/56i¢in, JUMPERIn A konumunda oldugundan emin olunuz ( Resim-1).
* VVana motorunu, Y terminal baglantisini kapatarak L1 ve L2 terminalleriile besleyiniz.

* VVana motorunun mil hareket boyunda en asagi konuma gelmesini bekleyiniz.

o Gerilim 6lgeri+ kutup S2'ye - kutup M'ye gelecek sekilde baglayiniz.

e Gerilim 6lgerde 0V okunanakadar P1 trim potu geviriniz.

Elektronik Kart

Resim - 1
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Vana Motorlari ON

Elektronik Baglanti

Terminal Kart Terminal Kart
- MVB2. (230 V~) - MVB5
- MVB46 (24 V~) - MVB36

Semboller

Y1 Mil yukari Kontrol (1)

N Ortak

Y2 Mil asagi

* ¢ Baglant

/OTOMA S YON

Semboller
L1: Faz
L2=M: Ortak

M Ortak

V + 15V gikis (2)
Y Kontrol sinyali (3)

$3 10...0V- or 200...0 uA
$20...10V- or 0...20 mA (4)

S1 Analog ortak

(1) Y1 ve N arasi gerilim, mil yukari hareket eder; Y2 ile N arasi gerilim, mil asagl hareket eder. Giiclin

beslenmedigi durumda vana motoru konumunu korur.

(2) MVB36 igin : Potansiyometreyi ( 165 Q ) bir ucu M diger ucu V+ terminaline olmak Uzere Y terminaline

baglayiniz.

(3) SW2 JUMPER Ckonumundayken ( Resim-1) sinyal ylikselir ve mil asagiya hareket eder.

(4) Giris akimi S3 (veya S2) ile S1'e; giris gerilimi S3 (veya S2) ile M terminaline baglanmalidir. Yiksek akim veya

gerilim degerleri milin yukari hareketini saglar.

MV46P model vana motoru, 1KQ potansiyometre ile tedarik edilmektedir.
Vana motoru yukari konumdayken potansiyometre W3-W2 arasi 0 Ohm
ve W2-W1 arasi 1000 Ohm desteklemektedir ( Resim-2 ). Mil hareket
boyunun her mm'sindeki 50 Ohm' luk degisim, W2-W3 arasi artis, W2-W1
arasi disls gostermektedir.

Boyutlandirma (mm)

Resim-2
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